
Top: 	  	  	  	  height	  above	  deck	  es2mated	  as	  the	  rotorcra5	  descends	  
Middle:	  	  Error	  of	  eleva2on	  from	  GPS	  
Bo?om:	  Rotorcra5	  Speed	  during	  experiment	  
Right:	   	  	  	  Es2mated	  	  path	  in	  plane	  as	  rotorcra5	  approaches	  deck	  
	  

(Green	  line	  shows	  es2mates	  from	  laser	  scanner;	  black	  and	  blue	  lines	  from	  GPS)	  
	  

Accuracy	  Results	  from	  onboard	  Laser	  Scanner	  during	  landing	  on	  deck	  


